
直流機（１４）ー１《直流電動機の始動⽅式》
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定格負荷運転時、 始動時、

定格運転時の10倍の電流
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直流機（１４）ー２《直流電動機の始動⽅式》
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定格負荷運転時、 始動時、

定格運転時の2倍の電流
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直流機（１４）ー３《直流電動機の始動⽅式》
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直流機（１４）ー４《直流電動機の始動⽅式》
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電動機始動時は
回転数𝑛がゼロ
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定格負荷運転時、 始動時、

定格運転時の2倍の電流

可変電源始動⽅式
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