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𝑇：トルク[N･m]
𝑃：機械出⼒[W]
𝐸：内部起電⼒[V]
𝐼 ：電機⼦電流[A]
𝑛：回転速度[rpm]
𝜔：⾓速度[rad/s]
𝑧：電機⼦総導体数
𝑎：並列回路数
𝑝：磁極数
Φ：1極当りの磁束[Wb]
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直流機起電⼒の式より、

トルクの公式より、

機械出⼒は電⼒に等しいので、

⾓速度を回転速度で表すと、

※直流機のトルクは、磁束と電流に⽐例する


