
相互インダクタンス（10） 《変成器の⼊⼒インピーダンス》
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結合係数𝑘 ൌ 1のとき、 𝑍ଵሶ ൌ 𝑗𝜔 1 െ 1ଶ 𝐿ଵ ൌ 0

⼀次側コイルの⾃⼰インダクタンスのみ

⼀次側から⾒たインピーダンスは、

※結合係数 𝑘   ሺ𝑘 ≦ 1ሻ

⼀次側からみてもゼロ（短絡）となる （但し、𝑘 ൌ 1）

（⼊⼒インピーダンス）
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相互インダクタンス（10）補⾜ 《⼊⼒インピーダンスの導出》
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