
𝑟ଵ [Ω]

𝑥ଵ [Ω] 𝑥ଶ [Ω]
𝑔ை

 [S]

𝑟ଶ[Ω]

⼆次銅損[W]： 𝑃௖ଶ

機械出⼒[W]： 𝑃௢

⼀次銅損[W]： 𝑃௖ଵ

鉄損[W]： 𝑃௜ ⼀次側（固定⼦） ⼆次側（回転⼦）

𝑏ை
 [S]

電動機効率[p.u.]：𝜂 ൌ
𝑃௢
𝑃  

鉄損：𝑃 ௜ ൌ 3 · 𝑔଴ · 𝐸ଶ  
＜無負荷損＞

＜負荷損＞ ⼀次銅損：𝑃 ௖ଵ ൌ 3 · 𝑟ଵ · 𝐼ሶ ଶ

回転⼦⼊⼒：𝑃ଶ ൌ 3 · ௥మ
௦

· 𝐼ሶ ଶ 機械出⼒：𝑃௢ ൌ 3 · 𝑟ଶ
ଵି௦
௦

· 𝐼ሶ ଶ

𝑃ଶ ∶  𝑃 ௖ଶ ∶  𝑃௢  

重要な関係

𝐸[V]

𝐼ሶ[A]

※機械損（⾵損・摩擦損）を含む

𝑟ଶ
1 െ 𝑠
𝑠 [Ω]

𝑟ଶ
𝑠 [Ω]電動機

⼊⼒[W]： 𝑃௜௡

電動機⼊⼒：𝑃 ൌ 3 · 𝐸 · 𝐼ሶ · cos𝜃  

回転⼦
⼊⼒[W]： 𝑃ଶ
（同期ワット）

ヒステリシス損
渦電流損

⼆次銅損：𝑃 ௖ଶ ൌ 3 · 𝑟ଶ · 𝐼ሶ ଶ

ൌ
𝑃௢

𝑃௢ ൅ 𝑃௖ଵ ൅ 𝑃௖ଶ ൅ 𝑃௜
 ൌ   

𝑟ଶ
𝑠 ∶  𝑟ଶ ∶  𝑟ଶ

1 െ 𝑠
𝑠

ൌ   1 ∶  𝑠 ∶  1 െ 𝑠

誘導機（３） 《機械出⼒と効率》


