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誘導機（１）ー１ 《誘導電動機の構造と動作原理》
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誘導機（１）ー２ 《誘導電動機の構造と動作原理》

回転磁界の回転速度[rpm]：𝑁
回転⼦の回転速度[rpm]：𝑁

𝑁 𝑁 𝑁 𝑁 回転⼦の相対回転速度[rpm]：𝑁 𝑁
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同期速度と相対回転速度の⽐ 𝑠を「すべり」と⾔う。

⼒：𝐹[N]
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回転磁界の回転速度[rpm]：𝑁

回転⼦の回転速度[rpm]：𝑁

回転⼦の相対回転速度[rpm]：𝑁 𝑁

（周波数[Hz]：𝑓、極数[極]:𝑝）
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𝑝

同期速度

誘導機（１）ー３ 《誘導電動機の構造と動作原理》
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誘導機（１）ー4 《誘導電動機の構造と動作原理》

同期速度と相対回転速度の⽐ 𝑠を「すべり」と⾔う。回転磁界の回転速度[rpm]：𝑁

回転⼦の回転速度[rpm]：𝑁

回転⼦の相対回転速度[rpm]：𝑁 𝑁

（周波数[Hz]：𝑓、極数[極]:𝑝）

120𝑓
𝑝

同期速度
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※発電機のとき、s＜0
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誘導機（２） 《回転磁界の原理》


