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速度調定率 4%、定格周波数 50Hzの例

𝑃[W]
0

𝑓[Hz]

《速度調定率（ドループ）》同期機（25）−１

⺟線

初期出⼒[W]
変化後の出⼒[W]

定格出⼒[W]
：𝑃ଵ
：𝑃ଶ

：𝑃௡

初期周波数[Hz]
変化後の周波数[Hz]

定格周波数[Hz]
：𝑓ଵ
：𝑓ଶ

：𝑓௡

𝑃ଵ

𝑓ଵ
𝑃[W]

𝑓[Hz]

0

→ 𝑃ଶ

→ 𝑓ଶ

(50×0.04＝2[Hz])

速度調定率は出⼒を100%から0%まで
変化させたとき、定格周波数に対して
周波数が上昇する割合を意味する。

速度特性



《速度調定率（ドループ）》同期機（25）−２

初期出⼒[W]
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ൈ 100速度調定率[%]：

変化後の出⼒[W]

定格出⼒[W]
：𝑃ଵ
：𝑃ଶ

：𝑃௡

初期周波数[Hz]
変化後の周波数[Hz]

定格周波数[Hz]
：𝑓ଵ
：𝑓ଶ

：𝑓௡
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(50%)

速度調定率 4%、定格周波数 50Hzの例𝑓[Hz]

2

100

1 [Hz]0

ガバナ
出⼒
[%]

偏差
(⽬標値−現在値）

50

⽬標値：52[Hz]
⽬標値：51[Hz]

速度調定率 4%のガバナ特性(Droop制御）

⺟線

𝑃௡に相当する出⼒

𝑃୬
𝑃ଵ → 𝑃ଶ

𝑓ଵ → 𝑓ଶ



負荷

発電機Ａ
𝑃௡஺

《速度調定率（ドループ）》同期機（25）−３

⺟線

発電機Aの定格出⼒[W] ：𝑃௡஺

定格周波数[Hz] ：𝑓௡

発電機B
𝑃௡஻

発電機Bの定格出⼒[W] ：𝑃௡஻
発電機Aの速度調定率[%]：𝑅஺
発電機Bの速度調定率[%]：𝑅஻

𝑃[W]

𝑓[Hz]

0 50%

𝑓ଵ
𝑓ଶ

100%80%

速度調定率の⼩さい⽅が、
周波数変動に対して⼤きく変化する。

0 𝑃஺[W]

𝑓[Hz]

𝑃஻[W] 𝑃஺ଶ

𝑃ଵ ൌ 𝑃஺ଵ ൅ 𝑃஻ଵ

𝑃஻ଶ

𝑃ଶ ൌ 𝑃஺ଶ ൅ 𝑃஻ଶ

𝑃஻ଵ 𝑃஺ଵ

𝑓ଵ

𝑃ଶ ൌ 𝑃஺ଷ ൅ 𝑃஻ଷ

𝑃஻ଷ 𝑃஺ଷ

※𝑅஺ ൏ 𝑅஻

発電機Ａ
発電機B

𝑃ଵ → 𝑃ଶ
ሺ𝑃ଵ ൐ 𝑃ଶሻ

発電機B 発電機Ａ

𝑓ଶ

𝑓ଵ → 𝑓ଶ
ሺ𝑓ଵ ൏ 𝑓ଶሻ


