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速度調定率 4%、定格周波数 50Hzの例
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《速度調定率（ドループ）》同期機（25）−１
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速度調定率は出⼒を100%から0%まで
変化させたとき、定格周波数に対して
周波数が上昇する割合を意味する。

速度特性



《速度調定率（ドループ）》同期機（25）−２
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速度調定率 4%、定格周波数 50Hzの例𝑓[Hz]
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速度調定率 4%のガバナ特性(Droop制御）
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《速度調定率（ドループ）》同期機（25）−３
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速度調定率の⼩さい⽅が、
周波数変動に対して⼤きく変化する。
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