
《平⾯運動の物理》エネルギー（１）
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円周上の質量𝐺[kg]の物体に、⼒𝐹 [N]を加えて
𝑡秒間で、𝜃[rad]回転したとき、
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抵抗トルク
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回転⽅向

※回転と同⽅向 ※回転と逆⽅向

時間当たりの⾓速度変化[rad/s ଶ]：
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回転速度[rpm]：𝑁
1秒間の回転数は、𝑁
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回転速度が⼀定とは、⼊⼒トルクと抵抗トルクが
等しいことを意味する。 ∴ 𝑇 ൌ 𝑇 ൌ 𝑇௅
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