
発送配変電（12）《⺟線保護リレー》
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𝐼ଵሶ  𝐼ଶሶ  𝐼ଷሶ ൌ 𝐼ସሶ  𝐼ହሶ リレー不動作

■正常時

リレー動作！

電圧差動⽅式：
⾼インピーダンスの電圧継電器で
電圧を検出する。
※⾼インピーダンスのため差電流が

流せずにCTに⾼電圧が発⽣。
（CT⼆次側端⼦開放と同じ原理）

電流差動⽅式：
差動継電器で差電流を検出
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⼜は外部事故時

𝑖ଵሶ  𝑖ଶሶ  𝑖ଷሶ

𝑖ସሶ  𝑖ହሶ
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⺟線
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■内部事故時

𝐼ሶ

𝑖ଵሶ  𝑖ଶሶ  𝑖ଷሶ

𝑖ସሶ  𝑖ହሶ

𝐼ଵሶ  𝐼ଶሶ  𝐼ଷሶ ് 𝐼ସሶ  𝐼ହሶ

𝑖ଵሶ  𝑖ଶሶ  𝑖ଷሶ െ 𝑖ሶ

𝑖ସሶ  𝑖ହሶ  𝑖ሶ 𝑖ሶ

𝐼ଵሶ  𝐼ଶሶ  𝐼ଷሶ െ 𝐼ሶ ൌ 𝐼ସሶ  𝐼ହሶ

位相⽐較⽅式：出⼊の電流位相を⽐較
⽅向⽐較⽅式：電圧と電流位相を⽐較
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《パイロットワイヤーリレー》発送配変電（12）

パイロットワイヤー
（表⽰線）パイロット

ワイヤー
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ワイヤー
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𝑅へ：𝑝𝑖
𝑅௦へ：𝑞𝑖

𝑖ሶ の分流

𝑅へ：𝑝𝑖
𝑅௦へ：𝑞𝑖

𝑖ሶ の分流
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■正常時： 𝑰𝑨ሶ   𝑰𝑩ሶ ൌ 𝟎 リレー不動作
■事故時： 𝑰𝑨ሶ   𝑰𝑩ሶ ൌ  𝑰 𝒇ሶ リレー動作
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《パイロットワイヤーリレー》※式の導出発送配変電（12）
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…② 𝑅௦へ：𝑞𝑖

𝑖ଵ ൌ 𝑝𝑖  𝑞𝑖…③CT1より分流

𝑅へ：𝑝𝑖
𝑅௦へ：𝑞𝑖

CT2より分流
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同様にすれば、リレーBは、


