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⼆端⼦対網（１） 《𝐾⾏列と四端⼦定数》
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※内部に電源を含まない

四端⼦定数：𝐴, 𝐵, 𝐶, 𝐷（𝐹パラメータ）
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⼆端⼦対網（１） 《𝐾⾏列の合成１》
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⼆端⼦対網（１）
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《𝐾⾏列の合成２》



⼆端⼦対網（１） 《𝐾⾏列の合成３》
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⼆端⼦対網（１） 《四端⼦定数の性質１》
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⼆端⼦対網（１） 《四端⼦定数の性質２》
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四端⼦定数は、相反定理を満たす場合
𝐾 𝐴𝐷 𝐵𝐶 1となる

重要

３つの定数が分かれば、残りの１つは
𝐴𝐷 𝐵𝐶 1から求めることができる
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⼆端⼦対網（１） 《四端⼦定数の性質３》
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⼆端⼦対網（１） 《四端⼦定数の性質４》
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対称⼆端⼦対網
左右対称で⼊⼒側と出⼒側の区別がない⼆端⼦対網 のとき、𝐴 𝐷が成⽴する。

例）



⼆端⼦対網（１） 《その他の⼆端⼦対網》
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